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2.1 Klassifikation in Längs- und Querführung (1/5)

QuerführungLängsführung

Totwinkelassistent: BSD

Abstandsregeltempomat: ACC

Spurwechselassistent: LCA

Kollisionswarnung: FCW

Spurhalteassistent: LDW

Parkassistent: PA  

Rückfahrtkamera: RFK 

Assistenzsysteme



Seminar 2010: Basiswissen Fahrerassistenzsysteme / 7 Copyright 2010 © FTronik GmbH       

2.1 Klassifikation in Längs- und Querführung (2/5) 

QuerführungLängsführung

Verkehrszeichenerkennung: TSR

Kreuzungsassistent: KA

Car2x

Car2Car

Überholassistent: ÜA

Aufmerksamkeitsassistent: AA

Assistenzsysteme
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2.1 Klassifikation in Längs- und Querführung (3/5) 

QuerführungLängsführung

Curve Speed Limit: CSL

Fußgängererkennung: PR

ecoLine (ACC, LDW, LCA, TSR, CSL)

Assistenzsysteme
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2.1 Klassifikation in Längs- und Querführung (4/5) 

InfrarotScheinwerfer

Fernlichtassistent: FLA

Kurvenlicht: KVL

Head-up-Display: HuD

Nachtsicht: FIR (1. & 2. Generation) 

Nachtsicht: NIR

Intelligent Light: IL

Gesamtkonzept: IL, KVL, FLA, HuD, FIR 

Lichtsysteme
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2.1 Klassifikation in Längs- und Querführung (5/5) 

QuerführungLängsführung

ESP (ASR)

ABS 

Aktivlenkung (mit Sicherheitsfunktion)

Parameterlenkung 

Bremsassistent Plus (BAS+)

Allrad 

PreSafe Bremse 

Fahrwerksregelsysteme
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2.2 Klassifikation nach Aufgabe: Fahrsicherheit (1/2)

Assistenzsysteme: ACC, LDW, TSR, KA, AA, PR

Fahrwerk: ESP (ABS, ASR, Hill-Hold, Hill Descend, Trailer) 

Lichtsysteme: KVL, FLA, NIR, Intelligent Light, etc. 

Fahrwerk: Aktivlenkung, Allrad, EDC 
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2.2 Klassifikation nach Aufgabe: Komfort (2/2)

Navigationssystem 

Stauassistent 

Parkassistent 
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2.3 Klassifikation nach Sensortyp: Radar & Lidar 

ACC: Fern- und Nahradar

BSD: Nahradar 

LCA: Nahradar
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2.3 Klassifikation nach Sensortyp: Kamera (2/6) 

PR: Fußgängererkennung

LDW: Spurenerkennung

TSR: Verkehrszeichenerkennung 

FLA: Lichtquellenerkennung

NiVi: Nachtsichtsysteme (NIR, FIR)
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2.3 Klassifikation nach Sensortyp: weitere (3/6)

Raddrehzahl: ABS

Ultraschall: PA

WLAN: Car2Car 

GPS: Navigationssystem (& ACC)

Gierrate: ESP

Beschleunigungssensor: ESP, ACC
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2.3 Einteilung der FAS (Komfort – Sicherheit) (4/6)

Quelle: GDV.
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2.3 Einteilung der FAS (Komfort – Sicherheit) (5/6)

Quelle: Automotive Elektronik 2006.
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2.3 Einteilung der FAS (Komfort – Sicherheit) (6/6)

Quelle: Bild der Robert Bosch GmbH, TÜV SÜD 2006.
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2.4 Systemaufbau

Quelle: Bilder der Robert Bosch GmbH in ATZ 2006

Bedienelemente

Steuergerät (ECU)Sensor

Aktuatorik

Fahrerinformations
system

Human Machine InterfaceDatenaufnahme Datenverarbeitung
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2.4 Human Machine Interface (1/3)

Das Human Machine Interface (HMI) wird hier als die Kommunikationsschnittstelle zwischen 
Fahrzeug und Fahrer verstanden.

Die Kommunikation ist bidirektional:

Eingaben des Fahrer mittels Bedienelemente z.B. Schalter

Rückmeldung des Fahrzeuges mittels

Optik

Akustik

Haptik
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2.4 Human Machine Interface (2/3)

-

+

Abstand einstellen

Ein- und Ausschalten

Wunschgeschwindigkeit einstellen

Wunschgeschwindigkeit wiederherstellen

Bedienelemente
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2.4 Human Machine Interface (3/3)
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Rückmeldung des Fahrzeugs

Optische Information

Akustische Information

Haptische Rückmeldung
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2.5 Entwicklungsstadien ESP (1/2)

ESP ist das Mastersteuergerät für das Fahrwerk

x----HHF (Hill Hold Function)

x----HDC (Hill Descent 
Control)

ESP II----AFS (Aktivlenkung)

xx--CBC (Querstabilisierung)

xxxESP (Gierstabilisierung)

xxxASR (Traktionskontrolle)

xxxABS (Bremsstabilisierung)

3.2. 1.

Generationen von ESP / ESCSubsysteme
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2.5 Entwicklungsstadien FAS (2/2)

x----CSL (Curve Speed Limit)

x----TSR (Traffic Sign Recognition)

x----Müdigkeitswarnsystem

x----FCW (Front Collision Warning)

x----LCA (Spurwechselassistent)

xx--LDW (Spurhalteassistent)

xxxACC (Abstandsregeltempomat)

3.2. 1.

Generationen vom ACCSubsysteme

ACC ist das Mastersteuergerät für die Fahrerassistenzsysteme
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2.6 Markteinführung (1/4)

Topdown Einführungsstrategie

2001      2002      2003        2004 2005 2006 2007         2008

S-Klasse
ACC

7er
ACC

1995

Passat 
ACC

S-Klasse
ACC+

A6, E-Klasse
ACC

3er
ACC

5er
ACC

5er
ACC+

A8, Phaeton
ACC

A4, VW CC
ACC
LDW
BSD
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2.6 Marktsituation in der Oberklasse (2/6)

Quelle: Auto Motor Sport 2008
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2.6 Marktsituation in der Oberklasse (3/6)

Quelle: Auto Motor Sport 2008
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2.6 Marktübersicht (4/6)

Copyright © FTronik GmbH       

Quelle: FTronik 2008. Kein Anspruch auf Vollständigkeit.
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2.6 Marktübersicht (5/6)

Copyright © FTronik GmbH       

Quelle: FTronik 2008. Kein Anspruch auf Vollständigkeit.
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2.6 Marktübersicht (6/6)

Copyright © FTronik GmbH       

Quelle: FTronik 2008. Kein Anspruch auf Vollständigkeit.


